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Trimble M3 Total Station
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Trimble M3 Total Station
ระบบกล้องส่องเลง็
- กล้องสอ่งมีกําลงัขยายภาพ  30 เท่า
- เส้นผ่านศนูย์กลางเลนส์ปากกล้อง มีขนาด 40 มลิลเิมตร

ั ใ ้- ระยะมองภาพชดัใกล้สดุ 1.50 เมตร
- มีระบบสอ่งหวัหมดุแบบ Optical Plummet
ระบบการวัดมุม
- สามารถอ่านค่ามมุราบและมมุดิ่ง อ่านได้โดยตรง  1 ฟิลปิดา
- ความละเอียดถกูต้อง (ACCURACY) ของการวดัมมุ 2  ฟิลปิดา
- COMPENSATOR เพ่ือปรับค่าความคลาดเคลื่อนขององศาดิ่งอตัโนมตัิแบบ

Dual Axis
- COMPENSATOR มีช่วงการทํางาน  ± 3.5 ลปิดา
- ความไวของหลอดระดบันํา้ฟองกลม 10 ลปิดา ต่อ 2 มลิลเิมตร
ระบบการวัดระยะ
- ในสภาวะอากาศดี สามารถใช้วดัระยะได้  3,000 เมตร โดยใช้ปริซมึ 1 ดวง
- สามารถวดัระยะทางโดยไมใ่ช้แผ่นปริซมึ (NON PRISM) ได้ 270 เมตร
- สามารถวดัระยะทางได้ละเอียด 1 มลิลเิมตร
- ค่าเบ่ียงเบนมาตรฐานของการวดัระยะโดยใช้เป้าสะท้อน ±(2+2 ppm x D) mm
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ระบบการควบคุม , ระบบการแสดงผล , การบันทกึข้อมูล และคุณสมบัตอ่ืินๆ

- มี Port USB  สําหรับสง่ถ่ายข้อมลูไปยงัเคร่ืองบนัทกึข้อมลู หรือเคร่ืองคอมพิวเตอร์สนามได้

- สามารถบนัทกึข้อมลด้วยหน่วยความจําภายในตวักล้องขนาด 128 MB

Trimble M3 Total Station

สามารถบนทกขอมลูดวยหนวยความจาภายในตวกลองขนาด 128 MB

- ปุ่ มควบคมุการทํางานของกล้อง มีตวัอกัษรภาษาองักฤษและตวัเลขกํากบั(Alphanumeric key) 
และหน้าจอแสดงผลเป็น LCD  ระบบสมัผสั สามารถแสดงผลค่ามมุราบ มมุดิ่ง ระยะทางราบ 
ระยะทางลาด ค่าความสงูต่าง (Height Different) และค่าพิกดั

- ทํางานบนระบบปฏบตักิาร Windows CE

- ตวักล้องสํารวจสามารถถอดแยกออกจากฐานกล้องได้ (Detachable Tribrach)

- มาตรฐานการป้องกนัฝุ่ นและนํา้ ไมต่ํ่ากว่า IP66

่ ่ ่- แบตเตอรีเป็นชนิด Li-Ion  และสามารถทํางานต่อเนืองทีการรังวดั มมุ และ ระยะทกุ 30 วินาที 
ได้ถึง 26 ชัว่โมง และสามารถถอดเปลี่ยนแบตเตอร่ีได้ในขณะท่ีกล้องทํางาน (Hot Swap)

- ตวัปรับจานองศา ทัง้ในแนวราบและแนวดิ่งเป็นแบบฝืด (Endless)

- นํา้หนกัของตวักล้องไมร่วม Battery หนกั 4.2 กิโลกรัม
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ส่วนประกอบของกล้อง Trimble®  M3
หจูับกล้องหจูับกล้องหจูับกล้องหจูับกล้อง

กล้องช่วยเล็งกล้องช่วยเล็งกล้องช่วยเล็งกล้องช่วยเล็ง

ช่องใส่ปากกา ช่องใส่ปากกา (Stylus pen)(Stylus pen)ช่องใส่ปากกา ช่องใส่ปากกา (Stylus pen)(Stylus pen)

วงแหวนปรับความคมชัด วงแหวนปรับความคมชัด (Focus)(Focus)วงแหวนปรับความคมชัด วงแหวนปรับความคมชัด (Focus)(Focus)
แคลมป์ควบคุมทางดิ่งแคลมป์ควบคุมทางดิ่งแคลมป์ควบคุมทางดิ่งแคลมป์ควบคุมทางดิ่ง

หน้าจอแสดงผลหลักหน้าจอแสดงผลหลักหน้าจอแสดงผลหลักหน้าจอแสดงผลหลัก
ช่องใส่แบตเตอร่ี ช่องใส่แบตเตอร่ี ช่องใส่แบตเตอร่ี ช่องใส่แบตเตอร่ี 

ช่องต่อสาย ช่องต่อสาย USB USB ช่องต่อสาย ช่องต่อสาย USB USB 

เลนส์วัตถุเลนส์วัตถุเลนส์วัตถุเลนส์วัตถุ

ควงสามเส้าควงสามเส้า   ((TribrachTribrach))ควงสามเส้าควงสามเส้า   ((TribrachTribrach))
แคลมป์ควบคุมทางราบแคลมป์ควบคุมทางราบแคลมป์ควบคุมทางราบแคลมป์ควบคุมทางราบ

สลักปลดล็อคฐานควงสามเส้าชนิดถอดได้สลักปลดล็อคฐานควงสามเส้าชนิดถอดได้สลักปลดล็อคฐานควงสามเส้าชนิดถอดได้สลักปลดล็อคฐานควงสามเส้าชนิดถอดได้

ปุ่มควบคุมการทาํงานปุ่มควบคุมการทาํงานปุ่มควบคุมการทาํงานปุ่มควบคุมการทาํงาน
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เลนส์วัตถเลนส์วัตถ

หจูับกล้องหจูับกล้อง กล้องช่วยเล็งกล้องช่วยเล็ง

ส่วนประกอบของกล้อง Trimble®  M3

เลนสวตถุเลนสวตถุ

ไฟเล็งแนวไฟเล็งแนว ((LumiguideLumiguide))

หน้าจอแสดงผลรองหน้าจอแสดงผลรอง ช่องใส่ช่องใส่
แบตเตอร่ี แบตเตอร่ี 

ช่องส่องดิ่งแบบเลเซอร์ช่องส่องดิ่งแบบเลเซอร์
(Laser Pl mmet)(Laser Pl mmet)

ฟองระดับฟองระดับ((ฟองกลมฟองกลม))ที่ควงที่ควง
สามเส้าสามเส้า

ฟองระดับฟองระดับ((ฟองกลมฟองกลม))ทีท่ี่
ตัวกล้องตัวกล้อง

Port  Port  สาํหรับการสาํหรับการ
เช่ือมต่อข้อมูล เช่ือมต่อข้อมูล / / 
แบตเตอร่ีภายนอกแบตเตอร่ีภายนอก

ควงสามเส้าควงสามเส้า   
((TribrachTribrach))

(Laser Plummet)(Laser Plummet)
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ข้อควรระวงัและการบํารุงรักษา
• ไมค่วรเคลื่อนย้ายกล้องสํารวจในขณะท่ียงัยดึประกอบอยู่กบัขาตัง้กล้อง เพราะอาจ

เป็นสาเหตใุห้เกิดความเสียหายกบัอปุกรณ์ภายในได้ เช่น 

-  ความเสียหายเน่ืองจากแรงเค้นท่ีบริเวณ Tribrach 

ี ื ่ ้ ิ- ความเสียหายเนืองจากแรงเค้นบริเวณจานองศาราบ

 สาเหตดุงักลา่วอาจเป็นผลทําให้เกิดความคลาดเคลื่อนทางมมุได้

• ไมค่วรเคลื่อนย้ายกล้องสํารวจในขณะท่ียงัยดึประกอบอยู่กบัขาตัง้กล้อง เพราะอาจ
เป็นสาเหตใุห้เกิดความเสียหายกบัอปุกรณ์เน่ืองจากการตกกระแทกได้

• ไมค่วรวางวตัถหุรือสิง่กดทบัหรือนัง่บนกลอ่งใสเ่คร่ืองมือ โดยอาจเป็นสาเหตทํุาให้
เกิดความเสียหายกบัอปุกรณ์ได้

• ตรวจสอบตวัลอ็กของกลอ่งใสเ่คร่ืองมือก่อนทําการเคลื่อนย้ายเน่ืองจากอาจเกิด
ความเสียหายเน่ืองจากเคร่ืองมือตกหลน่จากความไมส่มบรูณ์ของตวัลอ็คกลอ่ง
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ข้อควรระวงัและการบํารุงรักษา
• หากกล้อง Trimble M3 ถกูใช้ในสภาพท่ีเปียกชืน้  ควรทําการเช็ดหรือขจดัความชืน้

ออกไป  และทําให้แห้งสนิทก่อนเก็บเข้ากลอ่งบรรจ ุ  เน่ืองจากกล้อง Trimble M3 
ประกอบด้วยสายไฟ ซึง่ผลติให้สามารถป้องกนัฝุ่ นละอองและความชืน้ได้ดี  อย่างไรก็
ตามถ้าฝ่นหรือความชืน้เข้าไปในตวักล้อง อาจทําให้เกิดความเสยีหายได้ตามถาฝนุหรอความชนเขาไปในตวกลอง อาจทาใหเกดความเสยหายได

• หลีกเลี่ยงการเก็บกล้อง Trimble M3 ในบริเวณร้อนชืน้  ควรระมดัระวงัเป็นพิเศษ  
ควรเก็บแบตเตอร่ีในบริเวณท่ีแห้ง  และอณุหภมูน้ิอยกว่า  30  องศาเซลเซียส  
อณุหภมูสิงูและความชืน้ท่ีมาก  อาจมีผลทําให้เกิดการเจริญเติบโตของรา  บนเลนส์  
และความเสียหายของระบบไฟฟ้า  นํามาซึง่ความเสียหายของอปุกรณ์

• การทําความสะอาดเลนส์  อาจทําได้โดยเช็ดเบา ๆ   ด้วยผ้านุ่มหรือฟ้าสําหรับเช็ด
เลนส์โดยเฉพาะ

• ไมค่วรทําการรังวดัระยะทางแบบไมใ่ช้เป้า (DR Mode) เข้ากบัเป้าสะท้อน เพราะอาจ• ไมควรทาการรงวดระยะทางแบบไมใชเปา (DR Mode) เขากบเปาสะทอน เพราะอาจ
เป็นสาเหตใุห้บัน่ทอนอายกุารใช้งานของภาควดัระยะทาง (EDM) เน่ืองจากรับ
สญัญาณสะท้อนกลบัท่ีมีความแรงเกิน
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การขนย้าย และการเก็บเคร่ืองมือ Trimble®  M3
      1) การขนย้าย     เม่ือเคลื่อนย้าย ควรถือกล้องอย่างระมดัระวงั  เพ่ือป้องกนัการสัน่

หรือการสะเทือนท่ีมากจนเกินไป    การขนย้ายอปุกรณ์ ควรจบับริเวณหจูบัแล้วนํา
เคร่ืองมือออกจากกลอ่ง  ลกัษณะกล้องเม่ือวางอยู่ในกลอ่งเป็นดงัภาพด้านลา่ง  ถ้า
วางกล้องผิดไปจากตําแหน่งดงัภาพเพียงเลก็น้อย จะไมส่ามารถปิดกลอ่งได้ 

       2) การเก็บเคร่ืองมือ   หมนแกนกล้อง  ( TELESCOPE )  ในแนวราบ  ในตําแหน่งของ        2) การเกบเครองมอ   หมนุแกนกลอง  ( TELESCOPE )  ในแนวราบ  ในตาแหนงของ 
“หน้าซ้าย ( FACE – LEFT ) ”  และจดัวางให้ตรงกบัตําแหน่งในกลอ่ง ดงัภาพ 
จากนัน้วางเคร่ืองมือลงในกลอ่ง
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ี่ ป ั

การประจุไฟฟ้าและการต่อแบตเตอร่ีเพื่อประจุไฟฟ้า

การถอดแบตเตอรี หมนุปลดแกนสลกัคลาย Lock  
แล้วดงึก้อนแบตเตอร่ีขึน้มาจากรางใสแ่บตเตอร่ี

การใส่ก้อนแบตเตอร่ี

ใสก้่อนแบตเตอร่ีโดยให้ด้านขัว้ของก้อนแบตเตอร่ีหนัลง

ด้านลา่ง และหมนุแกนสลกัเพ่ือ Lock รางใสแ่บตเตอร่ี 
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การประจุไฟฟ้าและการต่อแบตเตอร่ีเพื่อประจุไฟฟ้า

ขัน้ตอนในการเพิ่มประจุไฟฟ้า
1. เสียบหวัปลัก๊ไฟ  AC. ของตวัเพ่ิมประจไุฟฟ้าเข้ากบัปลัก๊ไฟบ้าน  

2. นําแบตเตอร่ีมาใสไ่ปท่ีรางประจไุฟดงัภาพตวัอย่าง เม่ือใสก้่อนแบตเตอร่ีลงไปแล้วไฟสถานะของ
การประจไุฟจะปรากฏขึน้มาโดย

- สีส้ม คือ สถานะการประจพุลงังาน

- สีเขียว คือ ประจพุลงังานเต็มแล้ว

3. เม่ือการเพ่ิมประจไุฟฟ้าเสร็จสิน้โดยจะใช้ระยะเวลาประมาณ 4 ชัว่โมง  ไฟท่ีแสดงสถานะการประจุ
สีส้มจะกลายเป็นสีเขียว
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การประจุไฟฟ้าและการต่อแบตเตอร่ีเพื่อประจุไฟฟ้า

หมายเหตุ : 
- การเพ่ิมประจไุฟฟ้าสําหรับแบตเตอร่ีชนิด Li-Ion ผู้ใช้งานสามารถ ประจไุฟฟ้าให้แบตเตอร่ี
ได้ โดยท่ีไมจํ่าเป็นจะต้องใช้งานแบตเตอร่ีให้พลงังานหมดไปก่อนได โดยทไมจาเปนจะตองใชงานแบตเตอรใหพลงงานหมดไปกอน
-โดยทัว่ไปอายกุารใช้งานของแบตเตอร่ี Li-Ion ท่ีเสนอ จะมีอายกุารใช้งานอยู่ท่ีระยะเวลา
ประมาณ 2 ปี ทัง้นีอ้ายกุารใช้งานอาจขึน้อยูก่บัการจดัเก็บและลกัษณะการใช้งานด้วย
-แบตเตอร่ีของ Trimble M3  สามารถใช้สลบักนัหรือพร้อมกนัได้ทัง้สองก้อน (Hot Swap) 
-หลีกเลี่ยงการสมัผสัแบตเตอร่ี Li-Ion บริเวณขัว้โลหะซึง่ ใช้ในการถ่ายเทประจขุองกระแสไฟ  
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หน้าจอการแสดงผล และหน้าทีปุ่่มการทาํงาน

หน้าจอแสดงผลหลัก

ป่ ั ้

ปุ่ มการยกเลกิการทํางาน /  
ย้อนกลบัสูเ่มนกู่อนหน้า

ปุ่ มควบคมุ  เปิด / ปิด 
ปุ่ มลดัเข้า Program Trimble Access

ปุ่ มเปลีย่น ตวัเลข / ตวัอกัษร

ปุ่ ม Enter 

ปุ่ ม Arrow Key 
ควบคมุทิศทาง

หน้าจอแสดงข้อมลู
การรังวดัต่างๆ
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หน้าจอแสดงผลรอง

หน้าจอการแสดงผล และหน้าทีปุ่่มการทาํงาน

ป่ ปิ /ปิ ไฟ

หน้าจอแสดงข้อมลู
การรังวดัต่างๆ

ปุ่ มควบคมุการ เปิด/ปิดไฟ
แสงสว่างหน้าจอ และปรับ
ความเข้มสขีองหน้าจอ

ป่ ั ั

ปุ่ มควบคมุการแสดงชนิด
ข้อมลู

ปมุควบคมุการรงวด
ระยะทาง

ปุ่ ม Enter 

13

ข้ันตอนการใช้งานพ้ืนฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
P T i bl AProgram Trimble Access

14
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

เร่ิมต้นการทาํงาน
ทําการเปิดเคร่ืองโดย กดปุ่ ม Power ดงั

ตําแหน่งวงกลมดงัภาพตวัอย่างประกอบ

15

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

เลือกเปิดโปรแกรม Trimble Access

***สามารถกดปุ่ มลดัเข้าสูโ่ปรแกรมได้จากปุ่ มควบคมุ
***หน้าจอแสดงผลเป็นแบบสมัผสั ผู้ใช้งานสามารถกดเลอืกท่ีแถบคําสัง่ได้โดย
ตรงท่ีหน้าจอแสดงผล โดยใช้ปากกา (Stylus) ท่ีมากบัตวักล้อง

16
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

ถดัมาจะปรากฏหน้าตา่ง Trimble Access เพ่ือเรียกถดมาจะปรากฏหนาตาง  Trimble Access เพอเรยก
โปรแกรมขึน้มาใช้งาน

***โดยในหน้าตา่งนีจ้ะแสดง Version ของ โปรแกรมไว้
ด้วย ดงัภาพตวัอย่างประกอบ

17

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

ถดัมาจะพบกบัหน้าตา่ง License Agreement โดยจะเป็นเง่ือนไขถดมาจะพบกบหนาตาง License Agreement โดยจะเปนเงอนไข
ตา่งๆในการใช้งาน โดยให้ผู้ใช้งานเลือกท่ีคําสัง่ “ I AGREE”  เพ่ือ
เห็นด้วย และจากนัน้เลือกคําสัง่ OK เพ่ือดําเนินการตอ่
***ผู้ใช้งานสามารถเลือก เคร่ืองหมาย  Show on startup ใน
ชอ่งส่ีเหล่ียมออกไป เพ่ือในการเปิดโปรแกรมครัง้ตอ่ไป โปรแกรมจะ
ไมแ่สดงหน้าตา่งนีอี้ก

18
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Trimble Access หน้าต่างเมนูหลัก
หลงัจากเข้าสูโ่ปรแกรม Trimble Access แล้วจะพบกบัหน้าตา่งเมนหูลกัของโปรแกรม โดย
จะมีอยู ่7 เมนหูลกัด้วยกนั

General Survey : เข้าสเ่มนรังวดัรปแบบตา่งๆ- General Survey : เขาสเูมนรูงวดรูปแบบตางๆ
- Settings : กําหนดค่า แก้ไขคา่ตัง้ต้นตา่งๆ
- Internet Setup : กําหนดคา่ตัง้ต้นตา่งๆ ของการเช่ือมต่อ  Internet

- Files : จดัการเก่ียวกบัข้อมลูไฟล์งานตา่งๆ
- Internet : เข้าสู ่Browser สําหรับใช้งาน Internet

- Remote Support : เข้าสูก่ารชว่ยเหลือด้านข้อมลูจากผู้ควบคมุงาน
- Marketplace : เข้าสูโ่ปรแกรมการสํารวจขัน้สงูอ่ืนๆ 19

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Trimble Access  General Survey
แนะนําฟังก์ช่ันเมนการใช้งานต่างๆในเมนหลัก-แนะนาฟงกชนเมนูการใชงานตางๆในเมนูหลก

20
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

แนะนําฟังก์ช่ันเมนูการใช้งานต่างๆในเมนูหลัก
1.Jobs  สําหรับการตัง้คา่การใช้งานเบือ้งต้นเชน่ การตัง้
ช่ือ job, การเปิดด ูjob, การ  Import/ Export ไฟล์ไปใช้ใน

่งานตา่งๆ ฯลฯ

2.Key in ใช้สําหรับการป้อนคา่พิกดั หรือข้อมลูตา่งๆไว้
ลว่งหน้า

3.Cogo ใช้สําหรับการคํานวณคา่ตา่งๆในงาน เชน่ การ
คํานวณพืน้ท่ี ระยะทาง และ มมุ azimuth  เป็นต้น

4. Measure สําหรับเลือกประเภทของการทํางานตา่งๆ 
่  ั ้ ่ ี ิ่ ้  ็ ั ้เชน การตงคาสถานหมดุเรมต้น, การเลงสกดย้อน

5.Stakeout  เป็นเมนสํูาหรับการทํางานวางผงั

6.Instrument  ใช้สําหรับการตัง้คา่อปุกรณ์ตา่งๆ เชน่การ
ตัง้ฟองระดบัอิเล็คทรอนิก, ระบบแสงเล็งแนว เป็นต้น 

21

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Power Properties
ผู้ใช้งานสามารถตรวจสอบสถานะพลงังานของแบตเตอร่ี  โดยให้
ผู้ ใช้งานกดแถบ   ท่ีด้านขวาบน ของหน้าจอเมนหูลกั  ถดัมาจะ
ปรากฏหน้าตา่งแสดงแถบพลงังานดงัภาพตวัอยา่ง

22
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Instrument Functions : ให้ผู้ใช้งานเลือกแถบรูปกล้อง   บริเวณ
ด้านขวาของหน้าจอเมนหูลกัเพ่ือเข้าสูห่น้าจอดงัภาพตวัอยา่งประกอบ

23

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Instrument FunctionsInstrument Functions
STD :   รังวดัระยะทางแบบปกต ิ 

FSTD : รังวดัระยะทางแบบหยาบ
TRK :  รังวดัระยะทางแบบตอ่เน่ือง
Level : ฟองระดบัอีเลค็ทรอนิกส์ 

DR : เปิดใช้ระบบการรังวดัแบบไมใ่ช้เป้า
L   เปิดใช้ระบบแสงLaser : เปดใชระบบแสง Laser Pointer

Tracklight     : ระบบแสงเลง็แนว (Lumiguide)

Survey Basic : เข้าสูห่น้าตา่งการรังวดัแบบพืน้ฐาน

24
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Level วธีิการการต้ังฟองระดับ
ให้ผู้ใช้งานเลือกแถบคําสัง่ Level 
ในเมน ูInstrument Functions

25

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Level วธีิการการต้ังฟองระดับ
ถดัมาจะปรากฏหน้าตา่งแสดงผลของฟองระดบั
อิเลค็ทรอนิกส์  โดยผู้ใช้งานสามารถปรับฟอง
ระดบัให้ได้ระดบั และปรับตําแหน่งของกล้องให้
ตรงกบัหวัหมดุได้โดยตรวจสอบจากกล้องสอ่งดิ่ง 
(Optical Plummet) แล้วกดปุ่ ม Accept เพ่ือ
ดําเนินการต่อไป
  
***สามารถ เปิด / ปิด ระบบระดับอัตโินมัตไิด้
โดยเลือก  ในช่อง Disable Compensator 

26
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Level วธีิการการต้ังฟองระดับ

ภาพตัวอย่างการตัง้ฟองระดับ จากหน้าต่าง Electronic Level

27

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

Survey Basic : หน้าต่างการรังวัดแบบพืน้ฐาน

28
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

จากนัน้ท่ีหน้าจอจะแสดงคา่ ให้ผู้ใช้งานทําการป้อนคา่อณุหภมู ิ– ความดนั 

ณ หน้างานท่ีทําการรังวดัในชอ่ง Pressure  ,  Temperature  โดย
จะมีการคํานวณคา่ PPM ให้อตัโนมตัิหลงัจากท่ีผู้ใช้งานป้อนคา่ความดนั
และอณุหภมู ิ  จากนัน้ทําการกดปุ่ ม Accept

29

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ถดัมาท่ีตวักล้องจะแสดงหน้าจอเบือ้งต้นของการรังวดั (Survey Basic) โดยผู้ใช้งานสามารถทําการ
้ ้ ื ื่ ป ี่ ป ้ ไ ้กดแถบทางด้านซ้ายมือเพือเปลยีนรูปแบบข้อมลูของการแสดงผลได้ 

Zero : การเซตมมุ 0 องศาราบ 
Set   : การทําหนดมมุ 
Option : เข้าสู้เมนใูสค่า่ความดนัและอณุหภมูิ
ในกรณีท่ีต้องการรังวดัระยะทาง ให้กดปุ่ ม Measure หรือกดปุ่ ม ESC เพ่ือเข้าสู้หน้าจอเมนหูลกั
HA : มุมองศาราบ     VA : มุมองศาดิ่ง      VD : ระยะทางดิ่ง
SD : ระยะทางลาด    HD : ระยะทางแนวราบ

30
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Survey BasicSurvey Basic

ทําการกดแถบทางซ้าย
มือเพ่ือเปล่ียนรูปแบบ
แสดงผลการรังวดั

รังวดั

ตัง้ค่ามมุ Az = 0 ตัง้พิกดัและค่ามมุท่ีทราบค่า
31

การเลอืกและจัดการชนิดของเป้าสะท้อน
เลือกแถบเคร่ืองมือ     เพ่ือผูใ้ชง้านสามารถเลือก
ชนิดของเป้าดงัภาพตวัอยา่งโดย สามารถเลือกชนิดเป้า
Target 1    : เป็นเป้า Prism สะท้อน
Target DR : เป็นการรังวดัแบบไม่ใช้เป้า

***หมายเหต ุ: ผู้ใช้งานสามารถกําหนดคา่คงท่ี (Prism cont) หรือชนิดของ Prism 

ได้จากเมนนีู ้  และชดุ Prism ท่ีสง่มอบ ใช้งานร่วมกบักล้อง Trimble M3 ให้ใสค่า่ 
Prism constant เป็น  -30 mm.

32



17

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การสร้าง Job เพ่ือใช้งาน 

เลือกแถบคําสัง่ Jobs เพ่ือทําการกําหนด 

Job งานใหมข่ึน้มา โดยเลือกท่ีแถบคําสัง่ 
Jobs  / New Job 

33

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

-ทําการตัง้ช่ือ Job ท่ีต้องการในช่อง Job name  

(ในภาพตวัอยา่งในท่ีนีคื้อ survey01)

-ตัง้Scale factor โดยทัว่ไปการทํางานด้วย
กล้อง Total Station จะใช้คา่เป็น 1.00000

-Unit : เลือกหน่วยการวดัระยะทางให้ตรงกบั
ระบบท่ีผู้ใช้งานต้องการ

ั ้ ้ ื่ ั ้จากนนักด Enter แล้ว Accept เพือจบขนัตอน

34
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

- ภาพแสดงตวัอยา่งการเลือก       

Unit : เลือกหน่วยการวดัระยะทางให้
ตรงกบัระบบท่ีผู้ใช้งานต้องการ
ถดัมาเลือก Enter / Accept  เพ่ือ
ดําเนินการต่อไป

35

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

การเปิด Job งาน (Open Job)

การเปิด Job งานขึน้มาใช้งาน คือในกรณีท่ี
ต้องการเปิด Job งานเกา่ขึน้มาใช้งานโดย
เลือก Jobs / Open Job

36
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

เลือกเคร่ืองหมาย เลือกเคร่ืองหมาย X X 
เพื่อลบ เพื่อลบ jobjob

ดงัภาพตวัอยา่ง ผู้ใช้งานสามารถ
เลือก Job งานขึน้มาใช้งานได้ โดย
เลือกแถบไปยงั job งานท่ีต้องการ 
หรือสามารถทําการลบ Job ได้โดย
การเลือกเคร่ืองหมาย X ดงัภาพ
ตวัอยา่งประกอบ

37

การ การ KeyKey--in in ข้อมูลจุดค่าพกัิด ข้อมูลจุดค่าพกัิด ((ในกรณีงานวางผังในกรณีงานวางผัง))

- เลือกท่ี Key in / Points

-กําหนด ช่ือจดุและคา่ พิกดั
เลือกเคร่ืองหมายถกูท่ี Control point หาก
ต้องการ ให้เป็นหมดุ control

- จากนัน้เลือก Enter / Store เพ่ือบนัทกึ
ข้อมลู

38



20

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การกาํหนดสถานีจุดตัง้กล้อง การกาํหนดสถานีจุดตัง้กล้อง (Station Setup)(Station Setup)

39

การกาํหนดสถานีจุดตัง้กล้อง การกาํหนดสถานีจุดตัง้กล้อง (Station Setup)(Station Setup)
• การตัง้ค่าสถานีคือการตัง้กล้องให้มีมุมภาคทศิที่ถูกต้อง

เพ่ือเร่ิมทาํงานเกบ็ข้อมูล โดยมี 2 วธีิหลักคือ

- Station setup (ทราบค่าพกัิดจดตัง้กล้อง)Station setup (ทราบคาพกดจุดตงกลอง)
กําหนดโดยการทราบคา่พิกดั 2 จดุ หรือ พิกดัและมมุภาคทิศ

โดยตัง้กล้องในจดุท่ีรู้คา่พิกดั (instrument point name) แล้วทําการเลง็ไปยงัหมดุ
ธงหลงั (Backsight) เพ่ืออ้างอิงคา่มมุราบ จากนัน้สามารถทําการวดัระยะเก็บค่า
พิกดัจดุต่างๆได้ โดย

40
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การกาํหนดสถานีจุดตัง้กล้อง การกาํหนดสถานีจุดตัง้กล้อง (Station Setup)(Station Setup)

-Resection (ไม่ทราบค่าพกัิดจุดตัง้กล้อง)
การหาพิกดัจดุตัง้กล้องด้วยวิธีเลง็สกดัย้อน

เป็นการทํางานเพ่ือหาพิกดัจดุตัง้กล้อง ในกรณีท่ีทราบหมดุท่ีรู้คา่พิกดัอย่างน้อย 2 
หมดุขึน้ไป  โปรแกรมจะทําการคํานวณหาพิกดัจดุตัง้กล้องได้

41

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การกําหนดสถานีจุดต้ังกล้อง (Station Setup) 

เลือกแถบคําสัง่  Measure แล้วจะพบกบัเมนยู่อยใน
การกําหนดจดตัง้กล้องรปแบบตา่งๆ

 / Unit / 

 / Unit / 

การกาหนดจดุตงกลองรูปแบบตางๆ

หลงัจากนัน้เลือกรูปแบบการกําหนดจดุตัง้กล้องตาม
ลกัษณะท่ีผู้ใช้งานต้องการ โดยในท่ีนีเ้ลือก
Station setup

หน้าจอจะให้ผู้ใช้งานทําการกรอกคา่ อณุหภมูิ ความ
ดนับรรยากาศ    หลงัจากกรอกข้อมลูแล้ว ให้กด  

Accept เพ่ือดําเนินการต่อ
***อปุกรณ์วดัความดนับรรยากาศในชดุเคร่ืองมือท่ีสง่
มอบ แสดงคา่หน่วยความดนัเป็น inHg   

42



22

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

Station SetupStation Setup
เลือกแถบคําสัง่ Key in

ใสค่า่ความสงูของจดุตัง้กล้อง

ป้อนคา่พิกดั N,E,Z         

ของจดุตัง้กล้อง

Enter/Accept 
เพ่ือดําเนินการตอ่

43

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

เลือก Key In เพ่ือทําการกรอกคา่พิกดั N,E,Z  Station SetupStation Setup

ใสค่า่ความสงูของ
จดุตัง้เป้า 
Backsight

จากนัน้ท่ีหน้าจอจะแสดงให้ผู้ใช้งานทําการป้อนช่ือของจดุ 

Backsight (ในท่ีนีป้้อนหมายเลข 2 )  เลือก Key in  เพ่ือกรอกคา่
พิกดัของจดุ Backsight แล้ว  Enter / Store 

44
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ใสค่า่ความสงูของจดุตัง้เป้า Backsight Station SetupStation Setup

Enter / Measure

- ป้อนคา่ความสงูเป้าในชอ่ง Backsight height  แล้วกด Enter  หลงัจากนัน้ให้เลง็
ไปยงัเป้า Backsight แล้วกดรังวดั Measure เพ่ือรังวดัระยะทาง

45

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

Station SetupStation Setup

หน้าต่างแสดงผล
การรังวัด

Enter / Store

- หลงัจากกด(Measure) รังวดัระยะทางไปแล้ว  จะมีหน้าต่างแสดงผลการ
รังวดัปรากฏขึน้มา   หากคา่ท่ีแสดงอยู่ในชว่งท่ียอมรับได้ หรือถกูต้อง  ให้
ผู้ใช้งานกด Enter / Store เพ่ือเสร็จสิน้ขัน้ตอนการกําหนดจดุตัง้กล้อง

46
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ResectionResection

การต้ังกล้องแบบ Resection (เล็งสกัดย้อน)

เลือก Measure / Resection เพ่ือการกําหนด
สถานีตัง้กล้องแบบเลง็สกดัย้อน

47

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

กรอกช่ือของจดุท่ีจะใช้ตัง้กล้อง    ResectionResection

กรอกช่ือของจดุท่ีจะใช้ตัง้กล้องแล้วกด 

Enter / Accept เพ่ือดําเนินการตอ่    

เลือกกรอกข้อมลูพิกดัของเป้าท่ีจะใช้รังวดั 

โดยเลือกแถบคําสัง่  List หรือ Key in  ใส่
คา่พิกดัท่ีมีอยู่สําหรับเลง็สกดัย้อน

48
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ResectionResection

กรอกช่ือของจดุท่ีจะใช้อ้างองิ    

ในท่ีนีใ้สข้่อมลูจดุคา่พิกดั P10 เพ่ือเป็นจดุรังวดั
เลง็สกดัย้อนจดุแรกแล้วกด Measure เพ่ือรังวดั
ข้อมลู ผู้ใช้งานสามารถใสข้่อมลูจดุรังวดัเพ่ิมเข้าไป
ได้อีก โดยต้องใช้ข้อมลูอยา่งน้อยสองจดุขึน้ไป

49

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ResectionResection

เพ่ิมจดุรังวดั

ดผูล / เสร็จสิน้ขัน้ตอน
การเล็งสกดัย้อน

หน้าจอแสดงข้อมลูการรังวดั หากผู้ ใช้งานต้องการเพ่ิมจดุรังวดัให้เลือก 

+Point  แล้วทําการรังวดัต่อไปแตห่ากต้องการจบการรังวดัให้เลือก 

Results เพ่ือเสร็จสิน้การกําหนดจดุตัง้กล้องแบบเล็งสกดัย้อน

50
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ResectionResection

Store เพ่ือบนัทึก / เสร็จสิน้
ขัน้ตอนการเลง็สกดัย้อน

หน้าจอแสดงผลคา่พิกดัท่ีเกิดขึน้จากการกําหนดจดุตัง้กล้องแบบเลง็สกดัย้อน   โดย
ผู้ใช้งานสามารถดขู้อมลูรังวดัได้จากหน้าตา่งด้านลา่ง โดยจะมีข้อมลูเพ่ิมเติม ให้ผู้ใช้งาน
เลือกกด ½  เพ่ือดขู้อมลูรังวดัอ่ืนๆ หลงัจากนัน้กด Store เพ่ือเสร็จสิน้การทํางาน

51

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

การทาํงานรังวัดเก็บลายละเอียด Topographic 

เลือก Measure / Measure topo  เพ่ือเร่ิมทําการรังวดัเก็บข้อมลูตอ่ไป

52
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

กรอกช่ือจดุท่ี
ต้องการ

การทาํงานรังวัดเก็บลายละเอียด Topographic 

ปุ่ ม Measure ทําการรังวดั

ตองการ

กรอกคา่ความ
สงูของเป้า

ให้ป้อนช่ือจดุท่ีจะทําการรังวดั (ในท่ีนีใ้ห้เป็นหมายเลข 5500) ได้ทัง้
ตวัอกัษรหรือตวัเลข อาจจะใส ่Code หรือไมใ่สก็่ได้ ทําการ
ตรวจสอบคา่ความสงูของเป้า แล้วทําการรังวดัโดยกดปุ่ ม Measure

53

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การทาํงานรังวัดเก็บลายละเอียด Topographic 

ส

Store เพ่ือ
บนัทึกข้อมลู

ผู้ใช้งานสามารถตรวจสอบข้อมลูรังวดัได้จากแถบคําสัง่ใน
วงกลมด้านซ้ายของภาพตวัอยา่งหากข้อมลูถกูต้องให้ผู้ใช้งาน
กด Store เพ่ือบนัทึกข้อมลู แล้วทําการรังวดัตอ่ไป

ตรวจสอบ
ข้อมลูการรังวดั

54
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

การทาํงานวงรอบ (Traverse)

เลือก Measure / Measure Round  เพ่ือเร่ิมทําการรังวดัวงรอบ

55

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การทาํงานวงรอบ (Traverse)

จะแจ้งวา่มีจดุ Backsight ท่ีเคยรังวดัไว้แล้ว (จดุ
ตัง้กล้องเดิม)  ผู้ใช้งานต้องการจะใช้จดุนีร่้วมใน
งานวงรอบหรือไม่
- ถ้าต้องการใช้ ให้กด Measure  เพ่ือทําการรังวดั
เป้า Backsight ใหม่อีกครัง้
- หากไม่ตอ้งการใหเ้ลือก Exclude แลว้กาํหนดจุด

56

หนา้ท่ีจะรังวดัถดัไป
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การทาํงานวงรอบ (Traverse)  : Measure Round Option

ก่อนท่ีจะเร่ิมการรังวดัวงรอบแตล่ะครัง้ให้ผู้ ใช้งานทําการตัง้ค่ารูปแบบรังวดัก่อนโดยเลือกท่ีแถบ
ํ ั่

57

คําสงั Options
-Face order : เป็นรูปแบบการรังวดัหน้าซ้าย-หน้าขวา
-Observation order: เป็นการเรียงลําดบัขัน้ในการรังวดั โดยเลือกเป็น 123… 321
-Set per point: กําหนดให้แตล่ะจดุมีการวดัเฉล่ียก่ีครัง้
-Number of round: จํานวนของการทําวงรอบวา่ต้องการรังวดัก่ีรอบ
-Averaged observations: จํานวนของการนําข้อมลูรังวดัมาคิดคา่เฉล่ีย
-เลือก Enter / Accept เพ่ือยอมรับและดําเนินการตอ่

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การทาํงานวงรอบ (Traverse)

หากผู้ใช้งานต้องการทําวงรอบโดย
รังวดัจดุธงหลงัหรือจดุ Backsight อีก
ครัง้ให้เลือกแถบคําสัง่ Accept

58

ใสช่ื่อเป้าธงหน้า
และรังวดัเป้าใน
หน้าซ้าย
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การทาํงานวงรอบ (Traverse)

รังวดัเป้าธงหน้า 
ในหน้าขวา

แสดง
ผลต่าง
เทียบ
หน้าซ้าย

แสดง

59

รังวดัเป้าธงหลงั
ในหน้าขวา

ผลต่าง
เทียบ
หน้าซ้าย

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การทาํงานวงรอบ (Traverse)

หลงัจากทําการรังวดั Face2 ในเป้าธงหลงัแล้ว 
Program จะแสดงหน้าตา่งสรุปผลการรังวดัดงัภาพ
ตวัอย่าง
       -  (+Round) หากผู้ใช้งานต้องการรังวดัวงรอบ
เพ่ิม โดยทําซํา้ขัน้ตอนในการรังวดัลกัษณะเดิม
      - Detail ดรูายละเอียดของการรังวดั
       Close เสร็จสิน้การทําวงรอบในการตัง้กล้องนี ้

60

      - Close เสรจสนการทาวงรอบในการตงกลองน
-เลือกแถบคําสัง่ Close เพ่ือเสร็จสิน้การทําวงรอบ
-เลือก Yes เพ่ือบนัทกึและออกสูห่น้าจอปกติ
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การรังวัดวางผัง การรังวัดวางผัง Stake OutStake Out
• เม่ือผ่านขัน้ตอนการตัง้กล้อง Station setup หรือ Resection จากนัน้ก็เข้าสูข่ัน้ตอน

การรังวดัข้อมลู Survey  Stakeout

• การวางผงัคือการนําคา่พิกดัท่ีได้จากการออกแบบในสํานกังานมาใช้ในการวางจดุตา่งๆใน
สนาม

61

62
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การรังวัดวางผัง Stakeout

ผู้ใช้งานสามารถเลือกใช้ฟังก์ชัน่การวางผงัได้จาก Stakeout

65

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การรังวัดวางผัง Stakeout

เลือกชนิดของข้อมลูท่ีจะนํามาทําการวางผงั 
โดยในตวัอยา่งนีเ้ลือกชนิดข้อมลูเป็นชนิด 

Point 

หน้าจอถดัมา ให้ผู้ใช้งานเลือก 

Add เพ่ือเลือกรายการจดุข้อมลู

66
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การรังวัดวางผัง Stakeout

เลือก Select from listเลอก Select from list

ให้ผู้ใช้งานเลือก Select from list   โดยจะมีหน้าตา่งแสดงคา่พิกดัตา่งๆ
ขึน้มาให้เลือก โดยสามารถเลือกเคร่ืองหมาย  ท่ีด้านหน้าของคา่พิกดัท่ีจะ
ใช้ทําการวางผงั  แล้วกดแถบคําสัง่ Add

****สามารถเลือก All ได้หากผู้ใช้งานต้องการใช้งานจดุทัง้หมด
67

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การรังวัดวางผัง Stakeout

หลงัจากนัน้จะแสดงหน้าตา่งข้อมลูท่ีจะใช้ทําการวางผงั โดย
สามารถเลือกแถบไปยงัจดุคา่พิกดัท่ีต้องการแล้วเลือก Stakeout

68



35

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การรังวัดวางผัง Stakeout

โปรแกรมจะทําการวางผงัหาทิศทางของตําแหน่งของคา่พิกดัท่ีถกูกําหนด  

ให้ผู้ใช้งานทําการหนักล้องไปยงัทิศทางท่ีโปรแกรมแสดง โดยกล้องจะทําการ
รังวดัระยะทางอยูต่ลอดเวลาในโหมด (Tracking)

***ในการทํางานวางผงั ผู้ใช้งานสามารถเปิดระบบไฟเล็งแนว (Lumiguide)  

เพ่ือให้ผู้ ถือเป้าสามารถเดินเข้าหาแนวเลง็ของกล้องได้รวดเร็วมากขึน้
69

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

การรังวัดวางผัง Stakeout

รังวดัแบบละเอียด

เม่ือรังวดัไปยงัจดุท่ีไกล้เคียงแล้ว ให้ผู้ใช้งานทําการรังวดัแบบละเอียดอีก
ครัง้โดยกดท่ีแถบคําสัง่ Measure แล้วตรวจสอบคา่รังวดัอีกครังหนึ่ง  
หากคา่พิกดัท่ีได้อยูใ่นชว่งท่ียอมรับได้ ให้กด Accept เพ่ือทําการบนัทึก
ในขัน้ตอนถดัไป
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การรังวัดวางผัง Stakeout

ออกจากการทํางาน
Store เพ่ือบนัทึก

ผู้ใช้งานสามารถตัง้ช่ือจดุท่ีทําการวางผงัเสร็จเรียบร้อยแล้ว        
(ในท่ีนีต้ัง้ช่ือ ST00002 )  แล้วกดแถบคําสัง่ Store เพ่ือ
ทําการบนัทึกข้อมลู หรือกด ESC เม่ือไมต้่องการบนัทึก
เพ่ือออกจากการทํางาน

71

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การเรียกดคู่าพกัิดทีท่าํการรังวัด

เม่ือผู้ใช้งานต้องการตรวจสอบคา่พิกดัท่ีบนัทึกไว้ 
ให้เลือกแถบคําสัง่ Jobs / Point manager 

จะมีหน้าตา่งแสดงข้อมลูคา่พิกดัจดุ
ตา่งๆ ผู้ใช้งานสามารถเข้าดแูละแก้ไข
ข้อมลูตา่งๆได้

72



37

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

แผนที ่(Map)

ผู้ใช้งานสามารถเลือกดแูผนท่ีของจดุ
ตา่งๆท่ีรังวดัมาได้ โดยเลือก Map  ใน
วงกลมดงัภาพตวัอย่าง

ภาพตวัอยา่งแสดงแผนท่ีของจดุคา่พิด
กดัตา่งๆท่ีได้รังวดัมา

73

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ฟังก์ช่ันการคานวณ (Cogo)

ผู้ใช้งานสามารถเข้าเมน ูCogo  เพ่ือคํานวนข้อมลูคา่พิกดั
ตา่งๆอยา่งเชน่ คํานวณพืน้ท่ี เส้นรอบรูป มมุ Azimute

ระยะทางระหวา่งหมดุได้
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การคาํนวณพื้นที ่ ( Area Calculation)

เป็นการคํานวณพืน้ท่ีโดยการรังวดัท่ีบริเวณมมุต่างๆของพืน้ท่ีท่ีต้องการ จากนัน้ทําการป้อน
หมายเลขจดุท่ีต้องการคํานวณรูปปิด  กล้องจะแสดงผลลพัธ์ออกมาเป็นค่าพืน้ท่ีและเส้นรอบรูป 

75

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

ฟังก์ช่ันการ Export ข้อมูล  

เลือก Jobs / Import/Export  ผู้ใช้งาน
สามารถ Export ข้อมลูรูปแบบตา่งๆได้

เลือก Export fixed format เพ่ือเลือก
ชนิดข้อมลูท่ีจะทําการ Export
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ฟังก์ช่ันการ Export ข้อมูล  

หลงัจากนัน้ จะพบกบัหน้าตา่ง Export fixed format files 

โดยสามารถเลือกชนิดข้อมลูท่ีจะทําการ Export ได้เชน่ 

Comma Delimited (*.CSV, *.TXT) หรือ       

Trimble DC V 10.7    ( Trimble DC V 10.7 ใช้สําหรับ
การประมวลผลข้อมลูด้วยโปรแกรม Terra Model )

77

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ฟังก์ช่ันการ Import ข้อมูล  

เลือก Jobs / Import/Export /  ผู้ใช้งาน
สามารถนําเข้า (Import) ข้อมลูจดุคา่พิกดั
สําหรับใช้งานรังวดัวางฝังเป็นต้น

เลือก Import fixed format เพ่ือเลือก
รายการข้อมลู
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ฟังก์ช่ันการ Import ข้อมูล  

79

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access

ฟังก์ช่ันการ Import ข้อมูล  

หลงัจากเลือกรายการข้อมลูเข้ามาแล้ว ให้
ผู้ใช้งานกดแถบคําสัง่ Accept เพ่ือนําเข้า
ข้อมลูแล้วทําการตรวจสอบข้อมลูได้ใน 

Point Manager
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การคัดลอกข้อมูลรังวัด
เลือกท่ีแถบคําสัง่ดงัตําแหน่งวงกลมในภาพ
ตวัอยา่ง เพ่ือออกสุเ่มนหูลกัของ 
Trimble Access

ให้ผู้ใช้งานเลือกท่ีแถบคําสัง่ Trimble Access

81

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

การคัดลอกข้อมลรังวัดการคดลอกขอมูลรงวด
ท่ีหน้าตา่ง Trimble Access ให้ผู้ใช้งาน
เลือกท่ีแถบคําสัง่ Files 

ข้อมลูท่ีถกู Export ออกมานัน้ จะอยูใ่นแฟ้ม 

Trimble Data  ให้ผู้ ใช้งานทําการ Double Click 

เข้าไปเพ่ือค้นหาข้อมลูต่อไป
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ตัวอย่างการคัดลอกข้อมูลรังวัด

หลงัจากนัน้เลือกแฟ้ม Folder Export 

ถดัมาจะพบกบัข้อมลูการรังวดั โดยในท่ีนี ้ได้ทํา
การ Export ข้อมลูออกมาในรูปแบบ .CSV 

83

ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ตัวอย่างการคัดลอกข้อมูลรังวัด

ให้ผู้ใช้งานเลือกท่ีข้อมลูท่ีต้องการจะคดัลอก 

โดยนําปากกา Stylus กดค้างไว้จนกวา่จะ
ปรากฏเมนดูงัภาพตวัอยา่ง แล้วเลือก Copy 

หลงัจากนัน้ให้ผ้ใช้งานออกจาก Folder Exportหลงจากนนใหผใูชงานออกจาก Folder Export 

แล้วเลือก My Device อีกครัง้เพ่ือเลือกท่ีจดัเก็บ
ข้อมลู
***ท่ีจดัเก็บข้อมลู Hard Disk ในท่ีนีคื้อ Flash 

Drive ท่ีสามารถนํามาเสียบกบัตวักล้อง
ได้เพ่ือการบนัทึกข้อมลู
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ขัน้ตอนการใช้งานพืน้ฐานและแนะนําฟังก์ช่ันเมนูต่างๆ
Program Trimble Access 

ตัวอย่างการคัดลอกข้อมูลรังวัด

ถดัมา เม่ือคลิกเลือกเข้ามาอยูใ่น Folder Hard 

Drive แล้วให้ผู้ใช้งานกดแถบคําสัง่ ใน Folder  

โดยกดค้างในพืน้ท่ีว่าง แล้วจะปรากฏเมนยู่อย
ตา่งๆ โดยเลือก Past เพ่ือคดัลอกข้อมลูลงไปยงั
หน่วยความจํา

ภาพตวัอยา่งแสดงไฟล์ข้อมลูท่ีได้ถกูคดัลอกลงยงั 
Flash Drive เรียบร้อยแล้ว โดยผู้ใช้งานสามารถ
สามารถนํา Flash Drive ดงึออกมาจากตวักล้อง 
ไปใช้งานตอ่ได้ทนัที

85

การสร้างไฟล์ .csv ใน Excel

ี่

Columeท่ี1 เป็นช่ือจดุ

Columeที2, 3, 4และ5  
เป็นคา่พิกดัN, คา่พิกดัE, คา่ความ
สงู(Elevation) และ Code 
ตามลําดบั

- ตัง้ช่ือไฟล์งาน
- Save as type เลือกเป็นชนิด CSV (Comma 

Delimited)
- หลงัจากกด Save Excelจะแสดงหน้าต่างแสดงการ

ยืนยนั ให้ผู้ใช้งานตอบ OK ตามด้วย Yes
- เม่ือปิดExcel และปรากฏหน้าต่างยืนยนัการ

เปล่ียนแปลงให้กด Don’t Save
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การสร้างหมดหลกัฐานถาวร การสรางหมุดหลกฐานถาวร 

(Monumenting)

เป็นตําแหน่งทีม่ั่นคง แข็งแรง พืน้ดินมีการอดัตัวแน่น

่ ่

1. การเลอืกทีต่ั้งหมุดหลกัฐาน

เป็นตําแหน่งทีย่ากแก่การทาํลาย ควรเลอืกสร้างในสถานทีร่าชการ วดั 
โรงเรียน หรือบริเวณทีค่าดว่าจะไม่มีการก่อสร้างทีจ่ะเป็นอุปสรรคในการ
ใช้หมุดทีส่ร้างขึน้ ไม่ควรสร้างหมุดหลกัฐานถาวรบนไหล่ถนน เพราะอาจ
ถูกทาํลายได้ง่าย และอตัราการทรุดตัวมีมาก

ป็ ํ ่ ี่ ่ ั ่ ่ ้เป็นตําแหนงทเีดนชัด งายตอการค้นหา

หมุดคู่ทีส่ร้างขึน้ ต้องไม่มีส่ิงอืน่มาบังแนวเลง็ ระยะระหว่างหมุดประมาณ 
200-500 ม.
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http://denr-lms-r1.zxq.net/pic/FNSPpic/monumenting%20san%20juan%20IS%201.2.jpg

http://www.c6cdmb.org/New%20folder/channelsmall-2.htm

วสัดุทีใ่ช้สร้างหมุดหลกัฐานส่วนใหญ่จะเป็นคอนกรีตทีม่ส่ีวนผสมระหว่างปูน ทราย หิน 
เป็นอตัราส่วน 1-2-4 ส่วน วิธีการหล่อแบ่งได้เป็น 3 สถานะ คอื

- นําวสัดไปหล่อในภมปิระเทศ ณ ตําแหน่งทีเ่ลอืก

2. วสัดุและวธีิการหล่อหมุดหลกัฐาน 

ุ ู
- หล่อหมุดไว้ก่อนแล้วนําไปฝัง
- กรณีทีม่วีัตถุธรรมชาตหิรือส่ิงก่อสร้างทีม่ัน่คง เช่น บนยอดเขาทีม่ก้ีอนหินใหญ่ แท่น

คอนกรีตของอาคารกใ็ช้เป็นทีส่ร้างหมุดได้ โดยสกดัลงไปลกึประมาณ 4-5 นิว้ เท
คอนกรีตและใช้แผ่นทองเหลอืงเป็นหัวหมุด

http://portal.rotfaithai.com/modules.php?name=Forums&file=viewtopic&t=3197&postd
ays=0&postorder=asc&start=120

http://portal.rotfaithai.com/modules.php?name=Forums&file=viewtopic&t=3468&postdays=0
&postorder=asc&start=40 http://www.thaizest.com/option/gallery.php?id=21&pid=0000001044
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เพือ่ให้หมุดหลกัฐานถาวรของงานทุกชนิด และทุกหน่วยงานมแีบบมาตรฐานเดยีวกนั จึง
กาํหนดแบบหมุดหลกัฐานถาวรของการสํารวจภูมปิระเทศ เป็น 2 แบบ มลีกัษณะรูปร่างและ
ขนาด ดังนี้

3. แบบของหมุดหลกัฐาน 

หมุดหลกัฐานถาวรแบบ ก.

เป็นหมุดหล่อด้วยคอนกรีต ผิวหน้าเป็นรูปส่ีเหลี่ยม
จตุ รัส  มี หัวหมุดทํ า ด้วยแผ่นทองเหลืองตาม
ภาคผนวก ก ขนาด 0.15 x 0.15 ม. ขนาดของหมุด 
0 60 x 0 60 x 0 70 ม  ตอกเข็มไม้ขนาด0.60 x 0.60 x 0.70 ม. ตอกเขมไมขนาด
เส้นผ่าศูนย์กลาง 3” x 1 ม. จํานวน 4 ต้น ให้เขียนค่า
ระดบัไว้ทีห่มุดหลกัฐาน โดยถ่ายค่าระดับอ้างองิจาก
ค่าระดบันํา้ทะเลปานกลาง (MSL-Mean Sea level) 

หมุดหลกัฐานถาวรแบบ ข.
เป็นหมุดหล่อด้วยคอนกรีต ขนาดของตัวอกัษรสูง 1.5 ซม. โดยให้ประทับอกัษรคาํว่า “ทน.” ลงด้านบนของ
หมุดหลกัฐาน ม ี2 ลกัษณะ คอื

1. หมุดคอนกรีตทรงกระบอก ขนาดเส้นผา่ศูนยก์ลาง 0.10 x 0.30 ม. ใหเ้ป็นหมุดหมายพยาน

2. หมุดคอนกรีตทรงส่ีเหลีย่ม ขนาด 0.15 x 0.15 x 0.50 ม. ใหเ้ป็นหมุดวงรอบบนผวิหนา้ของหมุดทั้ง 2 แบบ ให้
ระบุช่ือยอ่ของหน่วยงาน และหมายเลขหมุดพร้อมกบัอกัษรเตม็หรือยอ่ของโครงการนั้น โดยใหต้วัอกัษรช้ีไป
ทางทิศเหนือ สาํหรับหมุดชัว่คราวใหใ้ชห้มุดไม ้ขนาด 1” x 1”  ยาว 10-20 ซม.

หมุดคอนกรีตทรงส่ีเหล่ียม 
ขนาด 0.15 x 0.15 x 0.50 ม.
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หมายพยาน (Reference Marks) 

เพือ่ความสะดวกในการค้นหา หมดหลกัฐานถาวรแต่ละหมดจะต้องมีหมายพยานอย่างน้อย เพอความสะดวกในการคนหา หมุดหลกฐานถาวรแตละหมุดจะตองมหมายพยานอยางนอย 
2 แห่ง หมายพยานนี้อาจจะเป็นส่ิงก่อสร้างถาวรหรือวัตถุตามธรรมชาติที่เด่นชัด ซ่ึงอยู่ใกล้หมุดใน
รัศมปีระมาณ 30 ม. วตัถุหมายพยานเหล่านีค้าดว่าจะไม่ถูกทําลายหรือสูญหายไป เช่น ต้นไม้ใหญ่ มุม
บ้าน เสาธง เป็นต้น และสามารถวัดระยะระหว่างหมุดกับหมายพยานได้โดยตรง ทั้งนี้เพื่อที่จะ
สามารถหาตาํแหน่งของหมุดได้ ในกรณีทีห่มุดหลกัฐานถูกดนิกลบหรือถูกทาํลายไป

http://www.panoramio.com/photo/37301

เป็นแบบบันทกึรายละเอยีดทีต่ั้งข้อมูลทีสํ่าคญัของหมุดหลกัฐาน เพือ่ให้

แบบแสดงรายละเอยีดหมุดหลกัฐาน (Descriptions)

สามารถค้นหาหมุดหลกัฐานน้ันได้ง่าย รายละเอยีดในแบบประกอบด้วย 
ตําแหน่งทัว่ไป ระบุบริเวณทีต่ั้งของหมุด สถานทีต่ั้งของหมุด 
ตําแหน่งทีแ่น่นอน ระบุวตัถุถาวรหรือกึง่ถาวรทีใ่กล้ทีสุ่ด

ลกัษณะของหมุดหลกัฐาน เช่น เป็นหมุดหลกัฐานถาวรแบบ ข. 
ไปหมายพยาน  แสดงลกัษณะของหมายพยานทิศทาง และระยะจากหมุดไปยงัหมาย

พยาน
หมุดคู่ ให้แสดงตําแหน่งและทศิทางของหมุดคู่ไว้ เพือ่สะดวกในการใช้งาน 
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DEPARTMENT  OF  WATER   RESOURCES
DESCRIPTION  OR  RECOVERY  OF  BENCH  MARK

 PROJECT อ่างเกบ็น้ําห้วยแม่แสลมหลวง CHANGWAT ลาํปาง
AMPHOE เถิน

 AZIMUTH FROM BM.01 TO BM.02 TYPE OF MARK CONCRETE  SIZE 

76 

 - 06 ' - 38.9 " ระยะ 60.764  60 X 60 X 70 cm.

VERTICAL DATUM MEAN SEA LEVEL AT KO LAK STATION BM.01 ELEVATION 239.145 m.

HORIZONTAL DATUM INDIAN DATUM N 1,926,269.359    E 532,669.635    SCALE FACTOR

 GRID  AND  ZONE 47 Q STATION BM.02 ELEVATION 238.773 m.

N 1,926,283.945    E 532,728.622    SCALE FACTOR

0.9995816377

0.9995817438

N

http://irrigation.rid.go.th/rid14/PMQA/KM_PMQA53/w

BM.01

RP. 1 มุมกระท่อม ระยะ 4.83 ม. Az. = 238 

RP. 2 มุมกระท่อม ระยะ 4.50 ม. Az. = 270 

BM.02

RP. 1 มุมกระท่อม ระยะ 18.60 ม. Az. = 175 

RP. 2 ตน้มะม่วง ระยะ 13.72 ม. Az. = 185 

RP. 3 ตน้ผกัตุด๊ ระยะ 6.00 ม. Az. = 253 

ตามทางดินประมาณ 5.2 ขา้มห้วยแม่แสลมหลวงไปประมาณ100 ม. พบ BM.02 อยูบ่นคนันาขา้งสะพานนํ้า

เดนิทางจาก อ.ทุ่งเสลีย่มไปทาง อ.เถนิ ตามทางหลวงหมายเลข 1048 ระหว่าง กม.59-60 เลีย้วซา้ย

เดนิทางจาก อ.ทุ่งเสลีย่มไปทาง อ.เถนิ ตามทางหลวงหมายเลข 1048 ระหว่าง กม.59-60 เลีย้วซา้ย
เขา้ถนนลาดยาง บ.ปางอา้-บ.แม่แสลม ประมาณ 11 กม.พบบา้นแม่แสลม เดินทางต่อไปทางหว้ยแม่แสลมหลวง
ตามทางดินประมาณ 5.2 ขา้มห้วยแม่แสลมหลวงไปประมาณ100 ม. พบ BM.01 อยูบ่นคนันาขา้งกระท่อม

เขา้ถนนลาดยาง บ.ปางอา้-บ.แม่แสลม ประมาณ 11 กม.พบบา้นแม่แสลม เดินทางต่อไปทางหว้ยแม่แสลมหลวง
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